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Olukorras kus naaberriik ei | 1.Testida MOS rakendatavust maismaapiiri rikkumise lavastatud stseenidest asjakohaste

koopereeru piirisindmuse andmete kogumisel (RGB, termo- ja multispoektraalkaamerate fotod) erinevates
lahendamisse, selgitada stsenaariumides ja oludes (dppepiir/mets/soo/jarv suvi/talv paev/doé).

valja, kas, mil maaral ning 2.Uurida ja téddelda andmeid, mis on saadud MOS-de ja andurite kombinatsioonide abil,
mil viisil oleks véimalik et neid saaks kasutada piisavalt usaldusvaarse téendina reaalsete juhtumite puhul
saada tema territooriumilt | 3.Uute lahenduste analluus ja hindamine koostdds Idppkasutajatega (kohtu- ja

téendeid ilma fUusilise piirivalveeksperdid)

sekkumiseta - kasutades Metoodika Katse

laialdaselt katte saadavaid PERIOODID
mehitamata édhusdidukite -
(MOS) pdhiseid kaugseire
vahendeid ja
laiatarbetarkvarasid
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1.MOS péhine té6 ei havita tdendeid ega loo sindmuskohale uusi jélgi - sobitub koerte kasutamisega.

2.MOS on kiiresti kasutusele véetav, kuna jaljed tuleb véimalikult kiiresti pildistada.

3.MOS abil tehtud georeferentsfotodel on tapsusaste, mis vdimaldab jalgede geograafilist lokaliseerimist
kuriteopaiga skeemide jaoks, kuid jalandude jalgede jms m&dtmine ainult ideaaltingimuste korral.

4.Soojusinfrapuna (TIR) suudab lumes peituvaid jalajalgi esile tuua. Suvel sobib soojade kehade (inimesed
ja tulekolded) otsimiseks, kuid muude kehade soojenemine tekitab valepositiivseid.

5.Multispektraalkaamerad vdivad kuid ei pruugi anda visuaalset tulemit - tulevikuperspektiiv masindpe

6.Tulenevalt piksli vastavusest maapinnale (kaugema ala pikslid katavad rohkem) eelistatult pildistada
objekti mdotmeid pikki vai risti kaamera objektiivi pikkitelge.

7.Kasutusel tuleb tunda oma kaamerat: Zenmuse H20N puhul on ideaalne fotografeerimise nurk -75°.

8.MOS sobitub edukalt tdévoogu
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